
 



 



 



conda create -n alphai python=3.7.6  

conda activate alphai 

conda install pyqt pyqtgraph vispy param scipy pillow  

conda install pyserial imageio 

conda install pytorch torchvision cpuonly -c pytorch 

pip install gym pyperclip pyserial 

cd “chemin d’accès du dossier AlphAI” 

conda activate alphai 

python Main_Server.pyc 

 

https://learningrobots.ai/downloads/software
https://www.anaconda.com/products/individual#download-section
https://learningrobots.ai/downloads/software/
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Fich
e n

° 

Titre 

D
ifficu

lté
 

Algorithme d'apprentissage Capteurs Concepts Durée de 
l'apprentissage 

Durée de 
l'animation 

Particularités 

1 Prise en main avec le 
robot simulé 

* par renforcement bloqué/en mouvement comprendre sommairement ce 
qu'on voit à l'écran 

2~3 min 1-5 min robot simulé 

2 Prise en main avec le 
vrai robot 

* par renforcement bloqué/en mouvement connexion avec le robot 5 min 1-5 min mettre en place l'arène ! 

3 Reconnaissance 
d’image avec caméra 

* supervisé caméra apprentissage supervisé (phases 
d'entraînement et de test) 

immédiat 1-5 min   

4 Navigation avec 
caméra 

*** supervisé bloqué/en mouvement, 
caméra 

importance de la qualité des 
données d'entraînement 

5~10 min pour 
l'entraînement, 
apprentissage 
immédiat 

5-10 min il faut bien conduire  

5 Edition manuelle ** pas d'apprentissage bloqué/en mouvement 
(ultrason ) 

connexions dans le réseau de 
neurones 

- 5-10 min   

6 Apprentissage par 
renforcement 
bloqué/ en  
mouvement 

* par renforcement bloqué/en mouvement Principe de l'apprentissage par 
renforcement 

2~3 min 5-10 min Le robot retrouve le même réseau que 
celui qu'on a fait à la main précédemment  

7 Apprentissage par 
renforcement avec 
camera 

* par renforcement bloqué/en mouvement, 
caméra 

Utilisation de l'apprentissage dans 
un cas plus complexe 

10~15 min 10-15 min   

8 Détection d'intru ** supervisé ultrason Importance des couches de 
neurones intermédiaires 

2~3 min 5-10 min   

9 Suivi ballon * par renforcement bloqué/en mouvement, 
caméra 

Importance de la récompense 
choisie pour l'apprentissage par 
renforcement 

15~20 min   Le robot risque de pousser le ballon hors 
de l'arène, il faudra le surveiller 

10 Suivi de ligne * par renforcement bloqué/en mouvement, 
caméra, capteur de 
ligne au sol 

Importance de la récompense 
choisie pour l'apprentissage par 
renforcement 

2~3 h   Il vaut mieux lancer le robot en début de 
séance et faire le reste avec un autre robot 
en attendant qu'il s'entraine 


